Bilan - Vecteurs - Seconde - Mars 2026

C.1
On 1 ales coordonnées, des vecteurs:
AB(1;-5) ; CD(6;0,5) ; EF(2;2)
@ @ Voici les coordonnées des points:
G(6:;0,5) ; H(3:;3) ;o K(1,5:3)
L(=3;2,5) ; M(-15;-1) ; N(3;-2)
@ Orﬁ>1es coordonnées de vecteurs:
® GH(xw — x6;yn — Ya)
(3—-6;3—-10,5)(—=3;2,5)

5|

(L — Tk ;YL — Yk)
(—3—1,5;2,5—3) = (—4,5; —0,5)

5|

(N —Trm YN — Ynm)
3—(-1,5);-2—(-1)) = (4,5;-1)

—

@
(D) (a) ® AB(zp—4;y5 —ya)
=(-1-3:4-2)=(-4;2)

—
® DC(xc —xp;yc — YD)

— (4= 050— (<2)) = (~4;2)
@ Ces deux vecteurs sont égaux, car ils ont les mémes
. —
coordonnées: AB=DC.
— —
@ Puisque AB=DC, alors le quadrilatere ABCD est un

parallélogramme.

@ Voici les quatre points placés dans le plan:
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—
@ Le vecteur AB a pour coordonnées :
—
AB = (zp —za;yp —ya) = (1 - (=3);5—2)
=(1+3;3)=(4;3)
—
@ @ Le vecteur DC' a pour coordonnées:
—
DC = (x¢c —p ;Yo — Yp)
=(6-2;0—(=3)) = (4;3)

Bilan - Vecteurs - Seconde - Mars 2026 -

page 1 -

@ On vient d’établir que les deux vecteurs AB et DC ont
les mémes coordonnées: ces deux vecteurs sont égaux.

— —
De I’égalité AB= DC', on en déduit que le quadrilatere
ABCD est un parallélogramme.

(@JB—C>’:5><A—C> @E—B:i’)xﬁ
() AC = —CA (d) ED = —3xCA
(¢) FA = 4B (0 BA = xBE

(b) CF = GI
@E_I>:2~A_C>*

C.6) On a les coordonnées de vecteurs:

—
® AB(xp —xa;YB —Ya)

=(-1-2;3-1)=(-3;2)
—
On en déduit les coordonnées du vecteur 2-AB:
2-AB(2x(—3);2x2) = (—6;4)
—
® CM(xy — xosym — Yo)
= (xm —03ym — (=2)) = (Tar 590 +2)

7’ . 7 . H % A 7’ . 7
L’égalité vectorielle C M =2-AB entraine deux égalités sur les
abscisses et les ordonnées de ces deux vecteurs:

Ty = —6 ym+2=4
ym =4 -2
Ym = 2

Le point M a pour coordonnées M (—6;2)

Q
J

—
@ Le vecteur AC' a pour coordonnées :

AC(zc —masyc —ya) = (-1 -2; —1-1)

=(-3;-2)

—  —
Ainsi, le vecteur 2:AB—4-AC a pour coordonnées :
— =
2-AB — 4-AC(2x1 — 4x(=3);2x1 — 4x(-2))
= (2+12;2+8) = (14;10)
—
@ Igvecteur AFE a pour coordonnées:

AE(zp —za3ye —ya) = (zg — 25yp — 1)
L’égalité recherchée de vecteurs entraine ’égalité de leurs

coordonnées; en identifiant leurs abscisses et leurs or-
données, on obtient les deux égalités suivantes:

tp—2=14 yp —1=10
g =14+ 2 yp=10+1
ZCE:].G yEzll

Le point E admet pour coordonnées E(16;11).

C.8 On a les coordonnées de vecteurs:

—
® AN(xn —xa3yN —ya) = (v — 25yn — 1)
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—
N(IN—mB;yN—yB)

=@y —(1);yvy —3) = (zny + 1;y8 — 3)

S|

!

® CN(zn —zc;ynv —yc) = (@n — 05yn — (—2))
=(zn;yn +2)
On a les coordonnées du vecteur:
— — —
4.AN — BN — 2.CN
=(4-(zn-2)-(xn+1)—2-zN ; 4 (yn-1)-(yn-3)-2-(yn+2) )
(dony—8—zny—1-2-2N ;4dyn—4—yn+3—2-yn—4)

=(zn—95yn — D)

e T g
De I'égalité vectorielle: 4-AN—BN—-2-CN=0
On en déduit les deux égalités correspondantes sur les ab-
scisses et les ordonnées:
ny—9=0 yn —H =0
IN = 9 Yn = 5
Le point N a pour coordonnées N (9;5).

C.ED Pour chaque question, on supposera ’existence d’un
nombre k vérifiant la relation :
— =
u=kwv

@ L’identification sur les abscisses permet d’écrire la rela-

tion: )
_6:k; _
“1

—6

T

4

k=-24

Or, sur les ordonnées, on a:

1 1
k (—7) — 24 (—7) — 1249
“\ 73 (73 7
Il n’existe de nombre k réalisant 7:197.

On en déduit que les deux vecteurs ne sont colinéaires.

@ L’identification sur les ordonnées permet d’écrire:

4 =kx(-9)

pe L
-9
4
k=——
9

3 4 4

Et sur les ordonnées, on a: k><3=—§ ><3:—§

Les deux vecteurs sont colinéaires et le coefficient de
colinéarité de u par rapport a v vaut —3

@ L’identification sur les abscisses permet d’écrire:

1

— =kx5

3 X
1

[
5

llex1
3 5
1

k=—
15

1 2
Et sur les ordonnées, on a: 6><k::6><B:5
Les deux vecteurs sont colinéaires et 128 coefficient de
ey — N
colinéarité de u par rapport a v vaut 3

@ L’identification sur les ordonnées permet d’écrire:
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—5=Fkx(-2)

po 0
-2
5

k=-
2

1
Or, sur les ordonnées, on a: gxé =T+#6

Les deux vecteurs ne sont colinéaires.

’ C.10 On a les coordonnées suivantes de vecteurs:

(xp —xo;yp —yo) = (14 — 49;5 — (—100))
= (~35:5 4 100) = (35 105)

H
® QR(zr —xqQ;Yr —Yq) = (=58 —1;92 — (=85))

= (—59;92 + 85) = (=59;177)
Le déterminant de ces deux vecteurs a pour valeur:
— —
det (OP; QR) = —35x177 — (—59)x 105

= —6195+6195=10
D’apres le critere de colinéarité, on en déduit que les deux

s

vecteurs OP et QR sont colinéaires.

— =
Les vecteurs OP et QR étant colinéaire, on en déduit que les
droites (OP) et (QR) sont paralleles.

’ C.11 On a les coordonnées suivantes de vecteurs:
—
® AB(xp —xa;yB — Ya)
— (1= (=3):5— (1)) = (1 3355+ 1) = (4;6)
—
® AC(zc —wa:yc —ya)

(-1 (=3);2— (1) = (-1+3;2+1) = (2;3)
Le déterminant de ces deux vecteurs a pour valeur:

— —
det (AB; AC) =4x3 —2x6=12-12=0

—  —
D’apres le critere de colinéarité, les vecteurs AB et AC' sont
colinéaires.
Ainsi, les droites (AB) et (AC) sont paralleles et ont le point
A en commun. On en déduit que les points A, B, C sont
alignés.
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